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Advantech AMAX-5570
EtherCAT + AZD-KRED

最后更新 2023年11月

安装手册 EtherCAT篇

AZ系列 对应EtherCAT
・AC电源输入型 ： AZD-AED、AZD-CED
・DC电源输入型 ： AZD-KED
・多轴驱动器      ： AZD□□-KED
・mini驱动器 ： AZD-KRED

研华科技股份有限公司
AMAX-5570 (软件： CODESYS IDE SP1820)

EtherCAT通信连接和简单操作的流程。

EtherCAT®是由德国倍福自动化有限公司（ Beckhoff Automation GmbH ）

授权许可的注册商标和获得专利保护的技术。
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(1) 实际建构系统时，除了确认构成系统的各机器、设备的规格外，机器设备的使用方式须考虑相对
于额定及性能具备充足的裕度，并采取万一故障时也能将危险减到最低的安全回路等安全对策。

(2) 为了安全地使用系统，请取得构成系统的各机器、设备的手册或使用说明书，并仔细确认「安全
注意事项」、「安全要点」等安全相关注意事项及文件内容。

(3) 系统应符合的规格及法规或规范，请客户自行确认。

(4) 未获东方马达总公司允许，禁止复印、复制、转发本数据之部分或全部内容。

(5) 本数据记载内容，为 2023 年11 月时之最新信息。本数据内容可能因产品改良而未经预告即径行
变更。

(6) 本数据仅记载建立机器通讯连接的步骤，并无记载机器个别操作、设置及配线方式。通讯连接步
骤以外的详细内容，请参阅对象产品的使用说明书。

注意事项
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■适用产品

① HM-60259B AZ系列 功能篇

② HM-60385B AZ系列/搭载AZ系列电动传动装置 

EtherCAT Drive profile 对应

③ HM-60282B AZ系列 DC电源输入
多轴驱动器 EtherCAT Drive profile 对应

④ HM-60459B AZ系列/搭载AZ系列电动传动装置 
mini驱动器 EtherCAT Drive profile 对应

适用产品和使用说明书

・AZ系列 EtherCAT 对应产品：单轴驱动器（AC电源输入型/DC电源输入型）、

多轴驱动器（DC电源输入型）

mini 驱动器（DC电源输入型）

※搭载AZ产品的电动传动装置亦适用。

■准备

请准备使用说明书和用户手册。

可至东方马达网站下载。

请根据需要准备相关使用说明书。

单轴驱动器
（AC电源输入）
AZD-AED/AZD-CED

单轴驱动器
（DC电源输入）
AZD-KED

多轴驱动器（DC电源输入）
AZD□□-KED

mini驱动器
（DC电源输入）
AZD-KRED

※说明书可能定期更新，请至官网下载最新版本。
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系统配置图

产品 型号

CPU单元
AMAX-5570 + CODESYS Control RTE

（Advantech x86 控制器）

设置软件 CODESYS IDE SP1820
(Advantech CODESYS Softmotion)

EtherCAT电缆线
双绞线

（Shielded Twisted Pair cable）

AZ系列 mini 驱动器 AZD-KRED

支持软件
MEXE02 Ver.4

※请使用最新版本

AZ系列 马达AZ系列 mini驱动器

CODESYS IDE SP1820
MEXE02 Ver.4

AMAX-5570

EtherCAT电缆线

Ethernet电缆线

本手册以mini驱动器为例。
其他AZ系列也可用同样的设定来驱动马达。
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节点地址： 1 节点地址： 2

[注意]
・同一网络不能使用同一节点地址。

αSTEP
AZ系列

mini驱动器

αSTEP
AZ系列

mini驱动器

Driver Driver

节点地址示例

AMAX-5570
EtherCAT Softmotion
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AZ驱动器的节点地址设定

＜适用于AZ系列 mini驱动器＞

AZ驱动器的节点地址设定。

通过切换驱动器正面的旋转开关来设置节点地址。

本手册为连接1台驱动器，将节点地址设定为 1。

ECAT ID ×1 : 1
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AZ驱动器的节点地址设定

＜适用于AZ系列 单轴驱动器＞

通过切换驱动器正面的旋转开关来设置节点地址。

本手册为连接1台驱动器，将节点地址设定为 1。

ECAT ID ×1   : 1

ECAT ID ×10 : 0

AC电源输入型

DC电源输入型

ECAT ID ×1   : 1

ECAT ID ×10 : 0
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AZ驱动器的节点地址设定

＜适用于AZ系列 多轴驱动器＞

通过切换驱动器正面的旋转开关来设置节点地址。

本手册为连接1台驱动器，将节点地址设定为 1。

ECAT ID ×1 : 1

ECAT ID ×10:0
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获取 ESI 文件

请输入品名并搜索。
・  AZD-KRED

每个产品名称的ESI文件都不同。

您可以从我们的网站下载

https://www.orientalmotor.com.cn/

https://www.orientalmotor.com.cn/
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导入ESI File

打开CODESYS V3.5软件，并汇入ESI檔。(此例软件版本为V3.5 SP18 patch2)

将AZD-KRED的ESI汇入CODESYS IED(开发环境)
中

* 点击Tools->Device Repository...
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导入ESI File

选择您下载的 『ORIENTALMOTOR_AZD-KRED_rev0000.xml』。
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导入ESI File

在Device Repository中会出现AZD-KRED，这样就代表导入完成。
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开启桌面CODESYS V3.5软件，于CODESYS IDE中创建一个新项目。
(此例软件版本为V3.5 SP18 patch2)

①

②

⑤

③

④ 选取你想要的文件名
项目存放路径

程序项目设置
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程序项目设置

① 选择实际硬件对应型式
（研华x86控制平台_CDS V3版本 64位）

② 选择PLC编程语言 

③ 成功建立项目

设置Controller单元。
请依据引导设定，进行AMAX控制器的控制。
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程序项目设置

将编程软件(自身计算机)与实际控制器硬件(Run Time Engine)连接。

① 双击

② 点击 Gateway，将自身计算机与AMAX控制器连接。
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程序项目设置

如下设定。

③

③ 选择要连接的控制器硬件
此例控制器同样为WINDOWS系统_ID TAB94OA[00AA]
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程序项目设置

如果可以正常的连接，则如下所示。

② 设备信息

①
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通讯建立

②点击 Enable SoftMotion。

项目内设置启动SoftMotion。

① 对Device(Advantech Control x86 …)点击右键。
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通讯建立

专案内EtherCAT通讯结构建立。

① 对Device(Advantech Control x86 …)点击右键。

② 点击 Add Device…。
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通讯建立

专案内EtherCAT通讯结构建立。

① 点击

② 点击 Add Device。

确认EtherCAT_Master_SoftMotion被建立。
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通讯建立

进行EtherCAT的设定。

① 点击 EtherCAT_Master_SoftMotion
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通讯建立

请选择EtherCAT的NIC。

① 点击 
Select… 
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通讯建立

① 根据实体线路MAC 去选择
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通讯建立

将程序写入PLC主机(RTE)。

① 登入以执行写入操作。
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通讯建立

扫描EtherCAT Device。

① 对EtherCAT_Master_SoftMotion点击右键。

② 点选
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通讯建立

扫描EtherCAT Device。

③ 点击

确认AZD_KRED被建立。
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通讯建立

先注销主机(RTE)联机。

① 点击注销。
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建立 CiA402轴（Motion轴）

建立CiA402轴（Motion轴）。

① 对AZD-KRED点击右键。

② 点选 Add SoftMotion CiA402 Axis。

确认SM_Drive_GenericDSP-402被建立。
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再将程序写入主机(RTE)。

① 登入以执行写入操作。

写入IPC
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EtherCAT通讯成功建立。

写入IPC

有此标记，则通信成功。
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程序设定

将程序与马达执行的Task改为同一个 。

① 在MainTask中选择PLC_PRG。 ② 将PLC_PRG移动至
EtherCAT_Task。
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程序设定

程序变量的参考例。

① 点击

程序变量例
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程序设定

程序撰写。
此例为Position位置控制模式。

① 点击

② 添加程序
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程序设定

程序写入PLC(Download)→运行程序(RUN)。

① 写入PLC

② RUN
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程序设定

执行位置控制。

① Power ON

② 开始运转到绝对位
置
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程序设定

成功执行位置控制、实际位置参数。

① 当前位置
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ADV_InPOS功能说明(研华合作开发功能)

EtherCAT Drive通讯与实际到达目标位置Bit反馈点(INPOS)。

① 添加FB
② 添加FB参数

③ 表示目标位置正负容许误差值

④ 当实际位置到达目标位置
时 

就会True
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（补充）相关配件

※透过Advantech以下的软件配件来启用CODESYS实时运行核心。

如有进阶SM(SoftMotion)/CNC/TV&WV(Visualization)需求请联系Advantech团队

CODESYS Single License

P/N Description Scope

36OTCDSWRTE0A1 CODESYS Control V3 License RTE SoftPLC

36OTCDSWRTEVA1 CODESYS Control V3 License RTE TV+WV SoftPLC+TV+WV

36OTCDSW00SMA1 CODESYS Control V3 License RTE SM TV+WV SoftPLC+SoftMotion+TV+WV

36OTCDSW0CNCA1 CODESYS Control V3 License RTE SM CNC TV+WV SoftPLC+SoftMotion+CNC+TV+WV
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修订记录 内容

2023 年11月 初版
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