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※ 使用DG2或搭载减速机产品的设定，请参考后面“附1”内容
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附1：搭载DG2-AZ产品设定参考【搭载减速机使用时也可参考使用】

说明：1） DG2-AZ系列的ABZO传感器的位置管理范围在出厂时已被设置为-90000～
+89999step（DG2垂直安装产品），初始时以转台转一圈的round设置为有效。

2） 配合DG2-AZ系列的设置有必要变更SYSMAC STUDIO的轴设置。

3） 该设置如果不设置准确，就会产生指令脉冲异常的警报（34h）。

重要：
PLC设定“模位置设置”数值必须与驱动器设定内容一致；
不同产品的不同数值可通过MEXE02软件中的“组合信息监控”中确认。
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附1-1 单方向循环定位设定参考

设定条件： ① 马达/驱动器参数为出厂设定；
② 以DG2垂直安装面产品（搭载18比减速机）为例；

必须与驱
动器设定

内容一致

※ 搭载其它减速比产品使用时，请根据实际情况设定上述内容。
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附1-2 0~360度坐标显示循环定位设定参考（同理可设置其它循环角度数值）

设定条件： ① 马达/驱动器参数为出厂设定；
② 以DG2垂直安装面产品（搭载18比减速机）为例；

※ 搭载其它减速比产品使用时，请根据实际情况设定上述内容。

必须与驱
动器设定

内容一致
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